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(57) Abstract: The invention concerns a fluid product dispensing de- 
vice comprising a reservoir (1), a metering mechanism (2) including 
a valve (3) and an automatic triggering system for actuating the valve 
which comprises an elastic element (10) manually displaced towards a 
charged position, the actuating of the triggering system releasing said 
elastic element (10) which then moves towards an actuating position by 
exerting a force adapted to displace the valve (3) towards its dispensing 
position, said elastic element (10) being then returned manually to its 
neutral position. The invention is characterised in that the device com- 
prises a valve releasing system which co-operates with the reservoir 
(1) or the valve (3) such that after the product is dispensed, said valve 
(3) is released from the force exerted by said elastic element (10), so 
that after the device has been actuated, said valve (3) is returned to its 
neutral position by the valve return spring, independently of the posi- 
tion of said elastic elements. 

(57) AbregS : Disposilif de distribution de produit fluide comportant 
un reservoir (1), une valve doseuse (2) comportant unc soupape (3) et 
un systeme de dtSclenchement aulomatique pour actionner Jadite valve 
qui comporte un element dlaslique ( 1 0) deplace" manuellement vers une 
position armee, Tactionnement du systeme de declenchemenl liberant 
ledit element elastiquc ( 10) qui se deplace alors vers une position d'ac- 
lionnemenl en exercant une force adaptee a deplacer la soupape (3) 
vers sa position de distribution, ledit element elaslique (10) 6tant en- 
suite ramene' manuellement vers sa position de repos, caracterise" en ce 
que le dispositif comporte un systeme de liberation de soupape qui coopere avec le reservoir (1) ou la soupape (3) de telle sorte 
qu'apres distribution du produit, ladite soupape (3) est liberee de la force exercee par ledit element elastique (10), de telle sorte 
qu'apres Tactionnement du dispositif, ladite soupape (3) est ramenee vers sa position de repos par le ressort de rappel de la valve, 
indSpendamment de la position dudit element elastique. 
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Dispositif de distribution de produit fluide 

La presente invention conceme un dispositif de distribution de produit 
fluide, et plus particulierement un dispositif d'inhalation comportant une valve 
doseuse, du type MDI (« Metered Dose Inhaler »), dans lequel Tactionnement de 
5 la valve doseuse est command^ par Tinhalation de Tutihsateur. 

De tels inhalateurs actionnes par Tinhalation, appetes generalement BAI 
(« Breath Actuated Inhaler »), utilisant des systemes de valve doseuse (MDI), 
sont habituellemeht bas£s sur un mecanisme de d6clenchement comportant un 
ressort, ledit ressort etant libere par un dispositif approprie au moment de 

10 Tinhalation de Tutilisateur. Le chargement ou compression du ressort est realise 
habituellement en actionnant un levier, par exemple lors de Touverture du 
couvercle de Tembout buccal de Tinhalateur, et la force du ressort est dirigee, au 
moment de Tinhalation, contre la valve doseuse de Tinhalateur ou contre le 
reservoir, permettant Tactionnement de la valve en deplagant la soupape de la 

15 valve par rapport au reservoir. Ceci est rendu possible du fait que T element 
parmi la soupape de la valve et le reservoir qui n'est pas soumis a Taction du 
ressort prealablement arme, est maintenu fixe a Tinterieur du dispositif. Ceci a 
pour consequence qu'apres son actionnement et suite £ la distribution du produit 
fluide contenu dans le reservoir, la valve doseuse reste comprimee, avec la 

20 soupape dans sa position d* actionnement jusqu'a ce que la charge du ressort est 
relachee, ce qui ne se produit que lorsque le couvercle de Tembout buccal est 
referme. 

La structure decrite ci-dessus, est la source d'un probteme qui est lie a la 
maniere dans laquelle la plupart des valves doseuse fonctionnent. Ces valves 

25 comprennent generalement un ressort de rappel et une chambre de dosage qui est 
remplie par le melange constitue du produit fluide, en g£n£ral un medicament, et 
du gaz propulseur liquefid. Le remplissage de la chambre de dosage est realise 
par gravite et seulement lorsque la soupape de la valve se deplace de sa position 
de distribution vers sa position de repos, c'est a dire que la force appliquee sur la 

30 valve par le ressort du syst£me de d6clenchement est rel&ch6e. Ceci implique 
done que la tension du ressort doit etre libere lorsque le dispositif est dans une 
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position appropriee pour permettre un remplissage par gravite de la chambre de 
dosage de la valve. La position requise pour un remplissage efficace et complet 
de la chambre de dosage est la position d'utilisation de Tinhalateur, dans laquelle 
le reservoir est generalement dispose au-dessus de la valve doseuse, Tutilisateur 
ayant Tembout buccal dans sa bouche pour inspirer la dose de produit distribue. 

Des la fin de la distribution de la dose de produit, lorsque Tutilisateur 
ressort le dispositif de sa bouche, la probability est grande que Tinhalateur ne soit 
plus dans la position requise pour un remplissage effectif, et le risque est grand 
que Tutilisateur referme le couvercle de l'embout buccal alors que le dispositif 
d'inhalation se trouve dans une position non appropriee pour un remplissage 
total de la chambre de dosage. 

La presente invention a pour but de fournir un dispositif de distribution 
de produit fluide qui ne reproduit pas les inconvenients susmentionnes. 

La presente invention a done pom but de fournir un dispositif de 
distribution de produit fluide qui garantit un remplissage de la chambre de 
dosage de la valve dans une position appropriee pour un remplissage total et 
fiable de ceHe-ci. 

La presente invention a £galement pour but de fournir un tel dispositif de 
distribution de produit fluide qui permet un remplissage de la chambre de dosage 
de la valve doseuse apres distribution de la dose de produit, independamment de 
la position du ressort du m6canisme de d£clenchement du dispositif. 

La presente invention a aussi pour but de fournir un tel dispositif de 
distribution de produit fluide qui soit simple et peu couteux a fabriquer et a 
assembler. 

La presente invention a done pour objet un dispositif de distribution de 
produit fluide comportant un reservoir contenant du produit fluide et un gaz 
propulseur, une valve doseuse, montee sur ledit reservoir, comportant une 
chambre de dosage et une soupape mobile entre une position de distribution et 
une position de repos, et un systeme de declenchement automatique, de 
preference actionne par Tinhalation de Putilisateur, pour actionner ladite valve, 
ledit systdme de declenchement comportant un 616ment 61astique, forme par ou 
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solidaire d'un ressort, ledit element elastique etant deplace manuellement par 
l'utilisateur vers une position armde, dans laquelle il est maintenu sous tension, 
l'actionnement du systeme de declenchement liberant ledit element elastique qui 
se deplace alors vers une position d'actionnement en exer?ant une force adaptee 
a deplacer la soupape de la valve vers sa position de distribution, ledit element 
elastique etant ensuite ramene manuellement par Putilisateur de sa position 
d'actionnement vers sa position de repos, dans laquelle il ne sollicite plus ladite 
soupape vers sa position de distribution, caract£rise en ce que le dispositif 
comporte un systeme de liberation de soupape qui coopere avec le reservoir ou la 
soupape de la valve de telle sorte qu'apres distribution du produit contenu dans 
la chambre de dosage de la valve, ladite soupape est liberee de la force exercee 
par ledit element Elastique du systeme de declenchement, de telle sorte qu'apres 
Tactionnement du dispositif, ladite soupape est ramenee vers sa position de repos 
par le ressort de rappel de la valve, independamment de la position dudit element 
elastique. 

De preference, ledit systeme de liberation de soupape comporte un 
element de blocage cooperant avec Tun parmi la soupape de la valve et le 
reservoir de produit, ledit element de blocage etant mobile entre une position de 
blocage, dans laquelle la soupape peut etre amenee dans sa position de 
distribution par ledit Element Elastique du systeme de declenchement, et une 
position de ddblocage, dans laquelle la soupape est ramenee dans sa position de 
repos independamment de la position dudit element Elastique, ledit Element de 
blocage 6tant sollicite vers sa position de deblocage apres actionnement du 
systeme de declenchement. 

Selon un premier mode de realisation de la presente invention, le systeme 
de liberation de soupape comporte un organe de retenue d6plagable entre une 
position de retenue dans laquelle il retient ledit Element de blocage dans sa 
position de blocage et une position de non-retenue, dans laquelle il ne retient pas 
ledit element de blocage dans sa position de blocage, ledit organe de retenue 
etant d6plac£ vers sa position de non-retenue lorsque la soupape atteint sa 
position de distribution. 



WO 02/41939 



• 



•CT/FRO 1/03706 



Avantageusement, ledit systeme de liberation de soupape comporte un 
element de commande cooperant d'une part avec la soupape de la valve et 
d* autre part avec ledit organe de retenue, de telle sorte que lorsque la soupape 
arrive dans sa position de distribution, reiement de commande permet le 

5 deplacement de Torgane de retenue dans sa position de non-retenue, de sorte que 
I'&ement de blocage est deplace vers sa position de deblocage et la soupape est 
ramenee dans sa position de repos par le ressort de rappel de la valve. 

Avantageusement, ledit organe de retenue est elastiquement deformable 
et ledit element de commande comporte un premier diametre interne cooperant 

10 avec r organe de retenue pour empecher sa deformation et ainsi le maintenir 
dans sa position de retenue, et un second diametre interne superieur audit 
premier diametre interne, qui coop&re avec ledit organe de retenue lorsque la 
soupape atteint sa position de distribution, permettant alors la deformation dudit 
organe de retenue vers sa position de non retenue. 

15 Selon un second mode de realisation de la presente invention, ledit 

element de blocage comporte un dispositif de frein adapte a ralentir le 
deplacement dudit element de blocage vers sa position de deblocage, apr£s 
actionnement du systeme de d£clenchement. 

Avantageusement, ledit dispositif de frein est m£canique et comporte un 

20 element mobile reli£ audit Element de blocage et coulissant a frottement contre 
ou entre un ou plusieurs organes de frein. 

Avantageusement, ledit Element mobile est une tige, de preference 
dentelee, et lesdits organes de frein comportent deux roues, de preference en 
eiastomere, ladite tige coulissant avec frottement entre lesdites roues. 

25 Avantageusement, chaque roue est solidaire d'un bras deformable 

respectif, de telle sorte que lorsque la tige coulisse entre lesdites roues, chaque 
bras se d£forme de telle sorte que lesdites roues se rapprochent Tune de l'autre, 
augmentant le frottement exerc6e sur ladite tige pour r£aliser le freinage. 

Selon une variante de realisation dudit second mode de realisation de 

30 Tinvention, ledit dispositif de frein est pneumatique et/ou hydraulique. 
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Avantageusement, ledit dispositif de frein comporte un piston relie audit 
element de blocage, ledit piston coulissant de maniere etanche dans une: 
chambre, ladite chambre ou ledit piston etant pourvu(e) d'un petit orifice, de 
sorte que du gaz ou du liquide ne peut s'ecouler que lentement dans ou hors de 
ladite chambre, assurant un deplacement lent dudit piston. 

Selon un troisieme mode de realisation de la presente invention, le 
systeme de liberation de soupape comporte un premier element de blocage 
deplace vers sa position de deblocage lorsque la soupape atteint sa position de 
distribution, et un second element de blocage pourvu d'un systeme de frein, et 
sollicite vers sa position de deblocage par ledit premier element de blocage 
lorsqu'il est en position de deblocage, de sorte que le systeme de frein n'est 
actionne qu'a partir du moment ou la soupape est dans sa position de 
distribution. 

Avantageusement, ledit premier element de blocage coopere d'une part 
avec le fond du reservoir et d'autre part avec ledit second Element de blocage, 
solidaire dudit frein. 

Selon un quatrieme mode de realisation de la presente invention, ledit 
systeme de liberation de soupape comporte un systeme de retardateur adapts a 
lib£rer la soupape de la valve doseuse apres un temps de retardement 
predetermine aprds que la soupape a atteint sa positon de distribution. 

Avantageusement, le systeme de liberation de soupape comporte un 
premier element de blocage retenu par un organe de retenue lui-mSme cooperant 
avec un element de commande, ledit element de commande comportant une 
premiere partie solidaire de Telement elastique du systdme de declenchement, et 
une seconde partie coop6rant d'une part avec ledit organe de retenue, et d'autre 
part avec un second element de blocage pourvu d'un systeme de frein, un organe 
dlastique de faible raideur, tel qu'un ressort, etant interpose entre lesdites 
premiere et seconde parties de Telement de commande, de sorte que ledit 
premier element de blocage ne peut se deplacer vers sa position de deblocage 
qu'apres un temps de retardement predetermine pour permettre a ladite soupape 
de la valve de retourner vers sa position de repos, ledit temps de retardement 
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correspondant au temps necessaire audit second element de blocage pour se 



dudit organe eiastique, pour deplacer ainsi ladite seconde partie de Tel^ment de 
commande dans la position dans laquelle Torgane de retenue peut se deformer 
dans sa position de non-retenue, pour permettre au premier element de blocage 
de se deplacer vers sa position de deblocage. 

En variante, ledit systeme retardateur est electronique ou electro- 
mecanique. 

D'autres caracteristiques et avantages de la presente invention 
apparaitront plus clairement au cours de la description detaillee suivante de 
plusieurs modes de realisation de celle-ci, decrits en reference aux dessins joints, 
et donnes a titres d'exemples non limitatifs, sur lesquels : 

- la figure 1 est une vue schematique en section transversale 
partiellement decoupee d'un dispositif de distribution de produit fluide 
selon un premier mode de realisation de la presente invention, avant 
actionnement de la valve, 

- la figure 2 est une vue similaire a celle de la figure 1, apres 
actionnement de la valve, 

- la figure 3 est une vue schematique en section transversale 
partiellement d£coup£e d'une variante de realisation du premier mode 
de realisation de Tinvention, avant actionnement de la valve, 

la figure 4 est une vue similaire a celle de la figure 3, apres 
actionnement de la valve, 

- la figure 5 est une vue schematique en section transversale d'un 
dispositif de distribution de produit fluide selon un second mode de 
realisation de la presente invention, avant actionnement de la valve, 

- la figure 6 est une vue de detail agrandie du systeme de frein 
represente sur la figure 5, 

- la figure 7 est une vue schematique en section transversale dudit 
systdme de frein, 



deplacer vers sa position de deblocage, contre ledit systeme de frein, sous TefFet 
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- la figure 8 represente une variante de realisation dudit second mode de 
realisation de Tinvention, avant actionnement de la valve, 

- la figure 9 est une vue de detail schematique en section du systeme de 
frein pneumatique de la figure 8, avant actionnement du dispositif, 

- la figure 10 est une vue similaire a celle de la figure 9 pendant 
Tactionnement du dispositif, 

- la figure 11 est une vue similaire aux figures 9 et 10, apres 
actionnement du dispositif, 

- la figure 12 est une vue schematique en section d'un troisieme mode 
de realisation de la presente invention, qui combine les premier et 
second modes de realisation, 

- la figure 13 est une vue schematique en section d'une variante de 
realisation du systeme de frein pneumatique, avant actionnement, 

- la figure 14 est une vue similaire a la figure 13, apres actionnement, 

- la figure 15 est une vue schematique en section d'un quatrieme mode 
de realisation de la presente invention, avant actionnement, 

- la figure 16 est une vue similaire a la figure 15 pendant 
Tactionnement, et 

- la figure 17 est une vue similaire aux figures 15 et 16, apres 
actionnement du dispositif. 

La presente invention s'applique a tous types d'inhalateurs d6clench6s par 
Tinhalation de Tutilisateur (BAI), et m£me si la description de plusieurs modes 
de realisation va etre faite en connexion avec un tel inhalateur dans lequel le 
ressort du systeme de declenchement par Tinhalation agit sur la soupape de la 
valve, il est clair qu'elle s'applique 6galement aux dispositifs dans lesquels le 
ressort agit sur le fond du reservoir. Que la force elastique d' actionnement de la 
valve soit exercde sur la soupape ou sur le reservoir n'a pas d* influence directe 
sur la presente invention qui s'applique dans les deux cas, l'objet de la presente 
invention 6tant de permettre un retour de la soupape vers sa position de repos 
independamment de la position ou de Tetat dudit ressort du systdme de 
declenchement par Tinhalation. 
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La description ci-apres va done etre faite en reference a un dispositif du 
type divulgue dans le document WO 99/44662, ce document etant incorpore a 
titre de reference dans la presente invention en ce qui conceme le 
fonctionnement du systeme de declenchement par rinhalation du dispositif de 
distribution de produit fluide. 

En reference aux figures 1 et 2, il va etre decrit un premier mode de 
realisation de Tinvention. Dans ce premier mode de realisation, on prevoit un 
systeme de liberation de soupape qui agit automatiquement au moment ou la 
soupape atteint sa position de distribution, dans laquelle elle expulse la dose de 
produit contenu dans la chambre de dosage. 

La figure 1 represente tres schSmatiquement un reservoir de produit fluide 
1 sur lequel est monte une valve doseuse 2 d'une maniere quelconque souhaitee, 
ladite valve doseuse 2 comprenant une soupape 3 mobile entre une position de 
repos et une position de distribution. La valve doseuse 2 comporte une chambre 
de dosage (non representee) qui est videe lorsque la soupape 3 est dans sa 
position de distribution et qui se remplit par gravite lorsque la soupape 3 revient 
de sa position de distribution vers sa position de repos. Ladite soupape 3 coopere 
avec un Element elastique 10 qui fait partie d'un systeme de declenchement par 
rinhalation et qui est constitue par ou est solidaire d'un ressort (non represent^ 
sur les figures 1 et 2), ledit ressort etant axm€ par Tutilisateur avant Tutilisation 
du dispositif de sorte que lors de rinhalation, T&ement elasltique 10 est Iib6r6 et 
peut exercer une force sur la soupape 3 pour actionner la valve doseuse. Pendant 
ce processus pendant lequel la soupape 3 se deplace de sa position de repos vers 
sa position d'actionnement, le reservoir 1 est maintenu fixe dans le corps du 
dispositif. 

Le systeme de liberation de soupape comporte un element de blocage 20, 
qui dans Texemple des figures 1 et 2 coopere avec le fond du reservoir 1. Cet 
Element de blocage 20 est retenu dans sa position de blocage pax un organe de 
retenue 30, qui dans Texemple represente sur les figures 1 et 2 est realise sous la 
forme d'un anneau fendu pouvant se deformer radialement vers Texterieur. En 
variante, Torgane de retenue pourrait etre realise sous la forme d'une ou 
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plusieurs pattes elastiques deformables vers l'exterieur. Cet anneau fendu 30 
coopere avec ledit element de blocage 20 pour le maintenir dans sa position de 
blocage, dans laquelle il maintient le reservoir 1 fixe a l'interieur du dispositif. 
Un element de commande 40 est relie d'une part a F element elastique 10 du 
systeme de declenchement par l'inhalation et coopere d'autre part avec ledit 
element de retenue 30. Ainsi, comme visible sur les figures 1 et 2, l'element de 
commande 40 est deplace en meme temps que l'element elastique 10, et done en 
meme temps que la soupape 3 lorsque la valve doseuse est actionnee. H est 
realise sous la forme d'un manchon qui entoure de maniere exteme ledit anneau 
30 et comporte un premier diametre 41 et un second diametre 42 superieur audit 
premier diametre. Le premier diametre 41 de l'element de commande 40 coopere 
avec l'organe de retenue 30 avant l'actionnement du dispositif, et le second 
diametre 42 coopere avec ledit organe de retenue 30 apres l'actionnement du 
dispositif, lorsque la soupape 3 est dans sa position de distribution. A ce moment 
la, l'organe de retenue 30 peut se deformer radialement vers l'exterieur a 
l'interieur du second diametre 42 de l'element de commande 40 pour liberer 
l'element de blocage 20. En variante, la partie de second diametre de T&ement 
de commande peut etre realisee sous la forme d'une ouverture, Tessentiel etant 
que l'organe de retenue puisse se deformer vers sa position de non retenue. 
L'61ement de blocage 20 qui peut alors coulisser axialement sous TefFet de la 
force exerc£e par le ressort de rappel (non represent^) de la valve doseuse, de 
sorte que celle-ci revient vers sa position de repos des que l'organe de retenue 30 
est deplace vers sa position de non retenue representee sur la figure 2. La 
soupape 3 est toujours bloqu£e par Tdlement Elastique 10 du systdme de 
declenchement, tant que celui-ci n'est pas ramen6 manuellement par Tutilisateur 
vers sa position de repos, mais e'est le reservoir 1 qui peut alors librement se 
deplacer pour permettre a la soupape 3 de revenir vers sa position de repos apres 
distribution du produit. C'est done l^lement qui est fixe lors de Tactionnement, 
en roccurrence le reservoir dans cet exemple, qui se deplace pour liberer la 
soupape. 
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Ainsi, dans Texemple de realisation represente sur les figures 1 et 2, au 
moment ou la soupape 3 atteint sa position de distribution et delivre le produit 
contenu dans la chambre de dosage de la valve doseuse 2, le reservoir 1 est 
libere, l'element de blocage 20 pouvant se deplacer vers sa position de deblocage, 
5 la soupape 3 revenant alors vers sa position de repos, ce qui permet un 
remplissage de la chambre de dosage alors que le dispositif est toujours dans la 
bouche de Tutilisateur, et garantissant que ce remplissage se produit dans la 
position requise, comme representee sur les dessins, avec la valve doseuse 2 
disposee en dessous du reservoir 1, le remplissage etant realise par gravite. 

10 De maniere avantageuse, le remplissage est realise des la fin de la 

distribution de la dose precedente, c'est a dire tres rapidement. Ceci permet 
d'eviter tout probleme de surdosage qui pourrait se produire en cas d'attente en 
position inversee, notamment avec des suspensions. 

Avantageusement, on peut prevoir un ressort de rappel 24 pour l'element 

15 de blocage 20 et un ressort de rappel 44 pour l'element de commande 40, de 
sorte que lorsque Tutilisateur ramene manuellement l'element elastique 10 vers 
sa position de repos, l'element de commande 40 est ramene automatiquement 
vers sa position initiale par ledit ressort de rappel 44, de meme que l'element de 
blocage 20 est ramen£ vers sa position de blocage par le ressort de rappel 24, 

20 l'organe de retenue 30 revenant se positionner k l'int6rieur de la rainure dudit 
element de blocage 20 pour bloquer ledit Element de blocage en position de 
blocage, et le premier diametre 41 de l'organe de commande vient bloquer 
l'organe de retenue en position de retenue. 

En reference aux figures 3 et 4, il est represent^ une variante de realisation 

25 du mode de realisation represente sur les figures 1 et 2. Dans cette variante, le 
systeme de liberation de soupape n'agit pas sur le fond du reservoir 1 mais 
coopere directement d*une part avec Teldment elastique 10 du systeme de 
d£clenchement par inhalation et d'autre part avec la soupape 3. Dans ce cas, 
Tetement elastique 10 est au moins partiellement creux et incorpore un element 

30 de blocage 20 qui est pourvu de bras flexibles comportant a rextr6mit6 des 
projections radiales 30 formant Torgane de retenue du systeme de liberation de 
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soupape. Les projections 30, et done 1'element de blocage 20, sont maintenus en 
position de blocage par Telement de commande 40 qui verrouille les bras 
flexibles dans une position droite dans laquelle les projections 30 sont forcees en 
prise avec une rainure 15 formee dans les parois internes de r element elastique 
5 10. Cet element de commande 40 comporte une ou plusieurs tiges 43 qui passent 
a travers des ouvertures appropriees realisees dans 1'element de blocage 20 et 
Tetement elastique 10 du systeme de declenchement par inhalation et qui font 
saillie a partir dudit element elastique 10 en direction du reservoir 1 et de la valve 
doseuse 2. 

10 Ainsi, dans cette variante, le systdme de liberation de soupape est realist a 

rinterieur dudit element elastique 10 du systeme de declenchement pax 
inhalation. A la fin de la course de la soupape 3, lorsque celle-ci arrive en 
position de distribution et distribue la dose de produit contenu dans la chambre 
de dosage, les extremites des tiges 43 atteignentle col du reservoir ou la bague de 

15 fixation de la valve doseuse sur ledit reservoir, et sont deplacees par celui-ci dans 
la direction vers le bas sur les figures 3 et 4. Ceci entraine Telement de 
commande 40 a se deplacer de sa position representee sur la figure 3 vers sa 
position representee sur la figure 4 dans laquelle il ne coopere plus avec les bras 
elastiques de 1'element de blocage 20 et done avec les projections 30 a l'extremite 

20 desdits bras, de sorte que ledit element de blocage 20 est libere et peut se deplacer 
vers sa position de deblocage par flexion desdits bras pour supprimer 
Tinteraction entre les projections 30 et la rainure 15 correspondante menagee 
dans la paroi interne de Tetement Elastique 10. Le resultat est que r&ement de 
blocage 20 est projete vers le haut sur les figures 3 et 4, liberant ainsi la tension 

25 appliquee sur le ressort de l'61ement Elastique 10. Ainsi, la soupape 3 de la valve 
doseuse peut revenir vers sa position de repos sous l'effet du ressort de rappel de 
la valve. 

Lorsque Tutilisateux ramene ensuite r&ement elastique 10 vers sa 
position de repos, notamment en refermant le couvercle de Tembout buccal (non 
30 represented l^lement de blocage 20 reprend sa position d'origine representee sur 
la figure 3, grace au ressort de rappel 24 prevu a cet effet. Pendant que cet 
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element de blocage 20 revient vers sa position de repos il pousse vers le bas sin- 
ks figures 3 et 4 Telement de commande 40 qui alors atteint egalement a 
nouveau la position de repos representee sur la figure 3 dans laquelle les 
projections 30 reviennent cooperer avec la rainure 15 correspondante, grace au 
ressort de rappel 44 prevu a cet effet 

En reference aux figures 5, 6 et 7, nous allons decrire un second mode de 
realisation de Tinvention. Dans ce second mode de realisation, on prevoit un 
systeme de liberation de soupape qui comporte un dispositif de frein agissant sur 
T element parmi la soupape de la valve et le reservoir qui n'est pas sounds a la 
force elastique de Telement elastique 10 du systeme de declenchement par 
Tinhalation, c'est a dire sur Telement qui reste fixe lors de Tactionnement. Ce 
dispositif de frein permet un deplacement lent et predetermine de la partie du 
BAI normalement maintenu fixe pendant Tactionnement de la valve. 
L'acceleration foumie par ce dispositif de frein est nettement inferieure a 
T acceleration du deplacement de la soupape par rapport au reservoir lors de 
Tactionnement de la valve doseuse sous Teffet de Telement elastique du systeme 
de declenchement par Tinhalation, de sorte que la soupape est tres rapidement 
amende dans sa position de distribution pour distribuer le produit fluide contenu 
dans la chambre de dosage de la valve, alors que le deplacement lent 
predetermine susmentionne permet une liberation de la soupape dans un temps 
predetermine qui est dependant de Tefficacite du dispositif de frein, et 
independant de la position de lament elastique du systeme de declenchement 
par Tinhalation. 

En reference a la figure 5, il est represente un exemple de realisation d'un 
dispositif de frein 50 du type mecanique. Ce frein 50, qui coopere ici avec le fond 
du reservoir 1, comporte un element mobile tel qu'une tige 55 dont Textremite en 
contact avec le fond du reservoir 1 forme lament de blocage 20. Cette tige 55 
est de preference denteiee, et peut coulisser entre deux roues de frottement 51 et 
52, qui sont de preference realisees en materiau eiastomdre. Avantageusement, 
comme visible plus particulierement sur la figure 7, chaque roue de frottement 
51, 52 est solidaire d'un bras semi-rigide respectif 53 et 54 qui peut se fiechir vers 
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Tinterieur pour ainsi provoquer un rapprochement des deux roues 51 et 52 Tune 
vers T autre. Ainsi, lorsque Tutilisateur actionne le dispositif de distribution de 
produit fluide, en declenchant le systeme de declenchement par Tinhalation, 
T ensemble forme du reservoir et de la valve doseuse 2 est poussee contre le frein 
5 50 par Telement elastique 10 du systeme de declenchement, ledit fond du 
reservoir etant retenu par T Element de blocage 20 forme par Textremite de la tige 
55. Celle-ci est done poussee entre les deux roues 51 et 52. La presence des dents 
sur la tige 55 favorise la flexion des bras flexibles 53 et 54 et done le 
rapprochement des deux roues 51 et 52 Tune vers T autre, pour augmenter la 

10 force de frottement exercee sur la tige 55, ce qui a pour efFet de realiser le 
freinage souhaite. Le deplacement du reservoir 1 lors de la poussee exercee par 
Telement elastique 10 du systeme de declenchement est done freine par le frein 
50, de sorte que la soupape 3 de la valve 2 atteint d'abord tres rapidement sa 
position de distribution pour distribuer le produit, alors que le reservoir 1 se 

15 deplace beaucoup plus lentement en fin de deplacement de la tige 55 entre les 
deux roues 51 et 52, done en position de d<§blocage de Telement de blocage 20, la 
soupape 3 est ramenee vers sa position de repos et de remplissage sous Teffet du 
ressort de rappel (non represente) de la valve doseuse. Grace au frein 50, ce 
retour automatique de la soupape 3 vers sa position de repos n'est pas realise 

20 imm6diatement apr£s la distribution du produit fluide, mais avec un certain delai 
correspondant a Taction du frein 50 sur le fond du reservoir 1. 

Avantageusement, on prevoit egalement un ressort de rappel 59 pour 
ramener le frein 50 dans sa position de depart lorsque Telement Elastique 10 du 
systeme de declenchement par Tinhalation est ramen£ dans sa position de repos, 

25 notamment par fermeture du capot de Tembout buccal. La forme des dents de la 
tige dentetee 55 est de preference realisee de telle sorte que lorsqu'elle se deplace 
vers sa position de d6blocage, elle entraine les roues en elastomere 51 et 52 a se 
rapprocher Tune de Tautre sous TefFet de la flexion des bras flexibles 53 et 54 
respectivement, pour augmenter la force de frottement. Au contraire, quand la 

30 tige revient vers sa position de blocage sous Teffet du ressort de rappel 59, ladite 
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elastiquement en direction de cette paroi d'extremite de sorte que Tail contenu a 
rinterieur de la chambre 62 ne peut s'echapper qu'a travers ledit orifice de petit 
diametre 63, ce qui ne peut se faire que lentement ce qui ainsi fournit le freinage 
requis. 

5 D' autre part, on peut egalement envisager de r6aliser le systeme de frein 

de maniere hydraulique, en remplaf ant 1'air par un liquide quelconque souhaite, 
et en adaptant de maniere correspondante les dimensions de la chambre 62 et de 
Torifice de petit diametre 63. 

En variante, on pourrait aussi utiliser un systeme d'engrenage permettant 

10 de fournir la fonction de freinage souhaitee. 

Le concept du frein, dont un exemple a ete decrit ci-dessus, est approprie 
a la condition que la resistance du ressort de rappel (non represente) de la valve 
doseuse n'est pas trop elevee et par consequent la charge de Telement elastique 
10 du systeme de declenchement par inhalation, qui au final agit contre le frein 

15 50 n'est pas trop elevee. En eflfet, plus la force appliquee sur le frein est elevee 
moins son efficacite est grande. 

En reference maintenant a la figure 12, il va ttxe decrit un troisieme mode 
de realisation de la presente invention, dans lequel on combine a la fois le 
systeme decrit dans le second mode de realisation ci-dessus, a savoir le frein, et le 

20 systdme d6crit dans le premier mode de realisation, a savoir un systdme de 
liberation de soupape agissant a partir du moment oii la soupape 3 de la valve 
arrive dans sa position de distribution. Cette combinaison permet d'eviter que le 
frein fonctionne dhs le d6but de la course d'actionnement de la soupape de la 
valve doseuse, ledit frein etant actionne par ledit systeme de liberation de 

25 soupape settlement au moment oti la soupape atteint sa position de distribution. 
Ainsi, pendant la course d'actionnement de la soupape entre sa position de repos 
et sa position d'actionnement, le frein n'est pas encore actif, et le reservoir reste 
fixe. 

En reference a la figure 12, il va etre decrit une premidre variante de 
30 realisation d'ime telle combinaison. Ainsi, c'est un premier element de blocage 
20a qui coop£re avec le fond du reservoir 1 et qui n'est-lib£r£ de sa position de 
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blocage et deplace vers sa position de deblocage que lorsque l'element de retenue 
30 est libere de sa position de retenue. Ceci se produit lorsque r element de 
commande 40 arrive en position de liberation, qui correspond a la position de 
distribution de la soupape 3. Au moment ou la soupape 3 arrive done dans sa 
5 position de distribution et distribue le produit contenu dans la chambre de 
dosage, le premier element de blocage 20a est libere et peut se dSplacer 
axialement vers le haut sur la figure 12 sous TefFet du ressort de rappel de la 
valve doseuse 2, mais ce deplacement est freine puisque le premier element de 
blocage 20a coop£re avec le second element de blocage 20b, qui lui forme partie 

10 du frein pneumatique 60 decrit precSdemment en etant relie au piston 61 qui 
coulisse dans la chambre 62. Le retour de la soupape 3 vers sa position de repos 
est done realise lentement, ce qui permet de garantir la distribution totale du 
produit contenu dans la chambre de dosage. Ceci permet de ne pas forcement 
utiliser une valve doseuse extremement rapide, corame cela est le cas lorsque le 

15 systeme de liberation de soupape en fin de course d'actionnement de la soupape 
est utilise seul. 

En reference aux figures 13 et 14, il est represents un systeme de frein 
hydraulique qui est appliquS directement sur la valve doseuse 2 et qui peut etre 
utilise dans le cadre d'une combinaison telle que decrite en reference sur la figure 

20 12, avec un systeme de liberation de soupape agissant lorsque la soupape atteint 
sa position de distribution. Dans cet exemple de realisation represents sur les 
figures 13 et 14, la valve 2 est du type standard et le corps de valve a StS modifiS 
pour former une chambre annulaire 62 qui loge un piston annulaire 61 pourvu 
d'une levre d'StanchSitS et qui peut coulisser de maniSre Stanche dans ladite 

25 chambre 62. La chambre 62 est pourvue d'un petit trou de faible diamStre 63 et 
le piston 61 est connects a la tige de soupape, que nous avons ici referencee par 
la reference numerique 10, puisque T&ement elastique 10 du systeme de 
declenchement par Tinhalation, qui agit sur la soupape au moment de la 
distribution, en transmettant sa force directement k la soupape 3 et done k la tige 

30 de soupape 10 reliS au piston 61 n'est pas represente sur les figures 13 a 14. La 
tige de la soupape 10 est Sgalement connect6e a TSlement de blocage 20 qui 
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forme en fait la liaison entre la tige de spupape 10 et le piston 61. La tige de 
soupape 10 est egalement reliee directement au ressort de rappel 9 de la valve 
doseuse 2, de maniere classique. 

Ainsi, pendant l'actionnement de la valve doseuse 2, le piston 61 coulisse 
5 vers le haut sur les figures 13 et 14 dans la chambre 62 sans aucune difficulte, la 
levre d^tancheite du piston agissant en tant que clapet anti-retour qui permet au 
produit fluide contenu dans la valve doseuse de penetrer sans aucune difficult^ a 
Tinterieur de la chambre 62. Lorsque la soupape 3 est ramenee vers sa position 
de repos, ce qui est rendu possible a partir du moment ou elle a atteint sa 

10 position de distribution, au moyen du premier systeme de liberation de soupape 
qui agit a partir de cette position comme decrit precedemment, le piston 61 est 
done force en retour vers sa position de repos represente sur la figure 13 par le 
ressort de rappel 9 de la valve doseuse, mais il doit surmonter la resistance du 
liquide qui soit s'echapper de la chambre 62 a travers rorifice de petit diametre 

15 63, puisque dans sa course de retour, le piston 61 coulisse de maniere etanche 
dans ladite chambre 62. L'efFet de freinage requis est done realise ici de maniere 
tres simple directement dans la valve doseuse. H est a noter que cette valve 
pourrait etre mise en oeuvre independamment du systeme de d£clenchement par 
Tinhalation. 

20 En reference aux figures 15 a 17, il est represente un quatrieme mode de 

realisation de la presente invention, dans lequel on prevoit d'utiliser un "systeme 
retardateur", ledit retardateur retardant en fait d'un temps predetermine 
Tactionnement du systeme de liberation de soupape decrit en reference aux 
figures 1 et 2. Ceci signifie que le syst£me de liberation de soupape n' agit pas des 

25 que la soupape 3 atteint sa position de distribution, mais un systeme de frein 50 
ou 60, tel que ceux decrits en reference aux figures 5 411, coopere avec T&ement 
de commande 40, de sorte que celui-ci met un certain temps predetermine pour 
liberer Torgane de retenue 30 et done le premier element de blocage 20a. Pour ce 
faire, reiement de commande 40, qui permet le declenchement du systeme de 

30 liberation de soupape, en permettant le deplacement de Torgane de retenue 30 de 
sa position de retenue vers sa position de non-retenue, pour liberer le premier 
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Element de blocage 20a, est realist avec une premiere partie 48 cT element de 
commande et une seconde partie 49 d'element de commande, ces deux parties 
etant interconnectees par un ressort 45, de preference de faible raideur. La 
premiere partie 48 de l'element de commande coopere avec Telement elastique 
10 et la seconde partie 49 de l'element de commande coopere d'une part avec 
Torgane de retenue 30 et d'autre part avec un second element de blocage 20b 
solidaire du systeme de frein 60. Ainsi, lorsque le dispositif est actionne, 
l'element elastique 10 du systeme de declenchement par l'inhalation deplace la 
soupape 3 de sa position de repos vers sa position de distribution, et deplace en 
meme temps la premiere partie 48 de l'element de commande, ce qui a pour effet 
de comprimer le ressort 45. Le ressort 45 etant beaucoup moins puissant que le 
ressort de l'element elastique 10, le deplacement de la soupape 3 vers sa position 
de distribution n'est pas du tout ralenti ou freine par la presence du ressort 45. 
Lorsque la soupape 3 atteint sa position de distribution, le ressort 45 agit alors 
sur la seconde partie 49 de l'element de commande, qui deplace le second 
Element de blocage 20b, ce deplacement etant freine par le systeme de frein 60. 
Ce n'est done qu'apres un certain retardement, predetermine par les 
caracteristiques du ressort 45 et du frein 60, que la seconde partie 49 de l'element 
de commande 40 atteint la position dans laquelle l'organe de retenue 30 est 
lib£re, permettant au premier element de blocage 20a de se deplacer vers sa 
position de deblocage. 

L'exemple de realisation represent^ sur les figures 15 k 17 utilise un 
systeme de frein pneumatique et un systeme de retardateur par ressort 
m6canique, mais on pourrait tout k fait utiliser un retardateur du type 
dectronique ou electromecanique. Dans ce cas, le frein pourrait etre remplace 
par un retardateur 61ectronique et le systeme de liberation de soupape pourrait 
etre remplace par un electro-aimant qui entraine un 616ment a coulisser lorsqu'il 
est actionne, cet Element 6tant l^quivalent de la deuxieme partie 49 de Y€l€ment 
de commande 40. 

Bien que la pr£sente invention ait et6 d^crite en reference k plusieurs 
modes de realisation de celle-ci, qui sont doimes k titres d'exemples non 
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limitatifs, il est clair que Thomme du metier peut y apporter plusieurs 
modifications sans sortir du cadre de la presente invention defini par les 
revendications annexees. 
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Revendications 

L- Dispositif de distribution de produit fluide comportant un 
reservoir (1) contenant du produit fluide et un gaz propulseur, une valve 
doseuse (2), montee sur ledit reservoir, comportant une chambre de dosage 
et une soupape (3) mobile entre une position de distribution et une position 
de repos, et un systeme de declenchement automatique, de preference 
actionne par rinhalation de l'utilisateur, pour actionner ladite valve, ledit 
systeme de declenchement comportant un element elastique (10), forme par 
ou solidaire d'un ressort, ledit Element elastique etant deplace 
manuellement par l'utilisateur vers une position armee, dans laquelle il est 
maintenu sous tension, Tactionnement du systeme de declenchement 
liberant ledit Element elastique (10) qui se deplace alors vers une position 
d'actionnement en exergant une force adaptee a deplacer la soupape (3) de 
la valve (2) vers sa position de distribution, ledit element elastique (10) 
etant ensuite ramene manuellement par l'utilisateur de sa position 
d'actionnement vers sa position de repos, dans laquelle il ne sollicite plus 
ladite soupape vers sa position de distribution, caracteris6 en ce que le 
dispositif comporte un systeme de liberation de soupape qui coopere avec 
le reservoir (1) ou la soupape (3) de la valve (2) de telle sorte qu'apres 
distribution du produit contenu dans la chambre de dosage de la valve, 
ladite soupape (3) est liberee de la force exercee par ledit element elastique 
(10) du systeme de declenchement, de telle sorte qu'apres Tactionnement 
du dispositif, ladite soupape (3) est ramen^e vers sa position de repos par le 
ressort de rappel de la valve, independamment de la position dudit element 
elastique. 

2.- Dispositif selon la revendication 1, dans lequel ledit systeme de 
liberation de soupape comporte un element de blocage (20) cooperant avec 
Tun parmi la soupape (3) de la valve et le reservoir (1) de produit, ledit 
element de blocage (20) etant mobile entre une position de blocage, dans 
laquelle la soupape (3) peut Stre amenee dans sa position de distribution 
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par ledit element elastique (10) du systeme de declenchement, et une 
position de deblocage, dans laquelle la soupape (3) est ramenee dans sa 
position de repos independamment de la position dudit element elastique 
(10), ledit element de blocage (20) etant sollicite vers sa position de 
deblocage apres actionnement du systeme de declenchement. 

3. - Dispositif selon la revendication 2, dans lequel le systeme de 
liberation de soupape comporte un organe de retenue (30) depla^able entre 
une position de retenue dans laquelle il retient ledit element de blocage (20) 
dans sa position de blocage et une position de non-retenue, dans laquelle il 
ne retient pas ledit element de blocage (20) dans sa position de blocage, 
ledit organe de retenue (30) etant deplace vers sa position de non-retenue 
lorsque la soupape (3) atteint sa position de distribution. 

4. - Dispositif selon la revendication 3, dans lequel ledit systeme de 
liberation de soupape comporte un element de commande (40) coop&rant 
d'une part avec la soupape (3) de la valve et d' autre part avec ledit organe 
de retenue (30), de telle sorte que lorsque la soupape (3) arrive dans sa 
position de distribution, l'&ement de commande (40) permet le 
deplacement de Torgane de retenue (30) dans sa position de non-retenue, 
de sorte que T&ement de blocage (20) est deplace vers sa position de 
deblocage et la soupape est ramenee dans sa position de repos par le ressort 
de rappel de la valve. 

5. - Dispositif selon la revendication 4, dans lequel ledit organe de 
retenue (30) est elastiquement d£formable et ledit 616ment de commande 
comporte un premier diametre interne (41) cooperant avec Torgane de 
retenue (30) pour empecher sa deformation et ainsi le maintenir dans sa 
position de retenue, et un second diametre interne (42) superieur audit 
premier diametre interne (41), qui coopere avec ledit organe de retenue (30) 
lorsque la soupape (3) atteint sa position de distribution, permettant alors la 
deformation dudit organe de retenue (30) vers sa position de non retenue. 

6. - Dispositif selon Tune quelconque des revendications 2 k 5, dans 
lequel ledit 616ment de blocage (20) comporte un dispositif de frein (50, 60) 
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adapte a ralentir le deplacement dudit Element de blocage (20) vers sa 
position de deblocage, apres actionnement du systeme de declenchement. 

7. - Dispositif selon la revendication 6, dans lequel ledit dispositif de 
frein (50) est mecanique et comporte un element mobile (55) relie audit 
element de blocage (20) et coulissant a frottement contre ou entre un ou 
plusieurs organes de frein (51, 52). 

8. - Dispositif selon la revendication 7, dans lequel ledit element 
mobile est une tige (55), de preference dentelee, et lesdits organes de frein 
comportent deux roues (51, 52), de preference en elastomere, ladite tige 
(55) coulissant avec frottement entre lesdites roues (51,52). 

9. - Dispositif selon la revendication 8, dans lequel chaque roue (51, 
52) est solidaire d'un bras deformable respectif (53, 54), de telle sorte que 
lorsque la tige (55) coulisse entre lesdites roues, chaque bras (53, 54) se 
deforme de telle sorte que lesdites roues (51, 52) se rapprochent Tune de 
l'autre, augmentant le frottement exercee sur ladite tige (55) pour r£aliser le 
freinage. 

10. - Dispositif selon la revendication 6, dans lequel ledit dispositif de 
frein (60) est pneumatique et/ou hydraulique. 

11. - Dispositif selon la revendication 10, dans lequel ledit dispositif de 
frein (60) comporte un piston (61) relie audit element de blocage (20), ledit 
piston (61) coulissant de maniere etanche dans une chambre (62), ladite 
chambre (62) ou ledit piston (61) etant pourvu(e) d'un petit orifice (63), de 
sorte que du gaz ou du liquide ne peut s'ecouler que lentement dans ou 
hors de ladite chambre (62), assurant un deplacement lent dudit piston 



12.- Dispositif selon Tune des revendications 3 k 5 et Tune des 
revendications 6 a 11, dans lequel le systeme de liberation de soupape 
comporte un premier Element de blocage (20a) deplac6 vers sa position de 
deblocage lorsque la soupape (3) atteint sa position de distribution, et un 
second element de blocage (20b) pourvu d'un syst&ne de frein (50, 60), et 
sollicit£ vers sa position de deblocage par ledit premier element de blocage 
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(20a) lorsqu'il est en position de deblocage, de sorte que le systeme de frein 
(50, 60) n'est actionne qu'a partir du moment ou la soupape (3) est dans; sa 
position de distribution. 

13. - Dispositif selon la revendication 12, dans lequel ledit premier 
element de blocage (20a) coopere d'une part avec le fond du reservoir (1) et 
d'autre part avec ledit second element de blocage (20b), solidaire dudit 
frein (50, 60). 

14. - Dispositif selon Tune quelconque des revendications prec£dentes, 
dans lequel ledit systeme de liberation de soupape comporte un systeme de 
retardateur adapte a liberer la soupape (3) de la valve doseuse (2) apres un 
temps de retardement predetermine apres que la soupape (3) a atteint sa 
positon de distribution. 

15. - Dispositif selon la revendication 14, dans lequel le systeme de 
liberation de soupape comporte un premier element de blocage (20a) retenu 
par un organe de retenue (30) lui-meme cooperant avec un element de 
commande (40), ledit element de commande (40) comportant une premiere 
partie (48) solidaire de Telement elastique (10) du systeme de 
declenchement, et une seconde partie (49) cooperant d'une part avec ledit 
organe de retenue (30), et d'autre part avec un second element de blocage 
(20b) pourvu d'un systeme de frein (50,60), un organe elastique (45) de 
faible raideur, tel qu'un ressort, etant interpose entre lesdites premiere et 
seconde parties (48, 49) de Foment de commande (40), de sorte que ledit 
premier Element de blocage (20a) ne peut se d£placer vers sa position de 
deblocage qu'apres un temps de retardement predetermine pour permettre 
a ladite soupape (3) de la valve (2) de retourner vers sa position de repos, 
ledit temps de retardement correspondant au temps n6cessaire audit second 
element de blocage (20b) pour se deplacer vers sa position de deblocage, 
contre ledit systeme de frein (50, 60), sous l'effet dudit organe elastique 
(45), pour deplacer ainsi ladite seconde partie (49) de reiement de 
commande (40) dans la position dans laquelle Torgane de retenue (30) peut 
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se deformer dans sa position de non-retenue, pour permettre au premier 
element de blocage (20a) de se deplacer vers sa position de d6blocage. 

16.- Dispositif selon la revendication 14, dans lequel ledit syst&me 
retardateur est electronique ou electro-mecanique. 
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FIG.5 
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FIG. 7 
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FIG. 8 
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